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1) Avisos

Por favor leia atentamente este manual antes de proceder a
montagem do automatismo.

Este manual destina-se exclusivamente ao instalador.
O frabricante ndo é responsavel por ma instalagédo ou
imcompatibilidade do sistema com as normas locais.

Guarde este manual para futura consulta do mesmo.

Ao ler este manual preste especial atengdo
as indicagdes marcadas com este simbolo:

eTenha em mente os perigos relacionados com a montagem
e manuseamento de sistemas automaticos. A montagem deve
seguir o regulamento para o efeito.

® Se a montagem for realizada respeitando todos os standards
e regulamentos sera garantida uma maior seguranca.

® Antes de iniciar a montagem do automatismo verifique se o portdo
se encontra em perfeitas condicdes e o automatismo a instalar
é o adequado.

® N3o permita que criangas operem o sistema .
® Nao atravesse na frente do portdo com este em movimento.

® N3o deixe os controlos remotos ou outros sistemas similares
de acionamento ao alcance das criangas sobre perigo de
acionamento involuntario.

® Nao faga modificagdes no equipamento a ndo ser as mencionadas
neste manual.

® Nao tente manusear o portdo manualmente sem primeiro acionar
o desembraiamento de emergéncia.

® Se houver uma falha cuja resolugao nédo se encontre neste manual
contacte o fornecedor.

® Nao use o sistema sem primeiro tomar pleno conhecimento
de todo o funcionamento incluindo o manual.

e Teste os sistemas de seguranca todas as semanas e recomenda-se
uma manutengéo a cada seis meses feita por pessoal qualificado.

® Recomenda-se a instalagé@o de sinalizagdo interna e externa
para protegdo das pessoas sempre que necessario.

N&o se recomenda o uso deste sistema por criangas com menos de
oito anos , pessoas com anomalias psiquicas ou pessoas com falta
de experiéncia.

Deve ser facultada formagéo e aviso em relagéo aos perigos
assossiados a este tipo de aplicacao .

A limpeza e manutencdo devem ser feitas por pessoas capazes
de tal tarefa.
AVISO: Instrugdes de seguranca. E importante para a

seguranga das pessoas e bens seguir as instrugdes a seguir mencionadas:

— N&o deixe os controles remotos ou outros sistemas de acionamento ao

alcancge das criangas.

— Quando houver necessidade de utilizar o desembraiamento manual
do motor , desligar a alimentagdo do mesmo e ter em atengéo que
o portao podera ter comportamentos imprevistos.

— Quando da utilizagao do sistema certifique-se que nao existe obstaculos
ao alcance do mesmo.

— Verifique regularmente a instalagdo para detetar anomalias tais como cabos
ou parafusos danifiquados e se tal for detetado chamar a assiténcia técnica
qualificada para o efeito.

— Para evitar danos desligue a alimentag&o do sistema sempre que proceder a
limpeza ou manutengéo do mesmo.

Aviso:
O néo seguimento das intrugées de segurancga podera levar a sérios danos pessoais e materiais.

Rohs Warnings

Correta disposigao do produto

Esta marca indica que este produto ndo deve ser eliminado com

outros residuos domeésticos em toda a UE. Para evitar possiveis danos

ao meio ambiente ou a salude humana causados pela eliminagéo

incontrolada de residuos.!

Seja responsavel ao promover a reutilizagdo sustentavel de materiais.

Deposite nos locais apropriados ou entregue no local onde comprou,
para que seja reciclado.




2. Instalacao:

/
2.1 Demonstracao de uma instalagao standard D
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1. 24V DC motor E e
2. Emissor
3. Fotogélulas
4. Pirilampo
-
( .
2.2 Descrigao do motor
a. Pinhao e. Desenbraiador
b. Sensor de fim de curso f. Placa de controlo
. 24V dc motor g. Terminal de ligacdes
d. Back-up baterias (Opcional) h. Green Box (Opcional)
-
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2.3 Dimensoes:
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2.5 Verificagoes

f f : esquerdo direito : f f
68 =4 -~ EEN

2.6 Desbloqueio de emergéncia

Em caso de falha de energia proceda da seguinte forma:

Passo 1. Deslize a trampa frontal do desembraiador para a direita.

Passo 2 . Insira a chave e rode para a esquerda.

Passo 3 . Rode a alavanca do desembraiador para a esquerda.

Para restaurar o funcionamento repita os passos no sentido inverso. JEIDL L
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3. Ligacgoes e fungoes:

/3.1. Ligacoes

“UP’-abertura, “SET’- stop ,"'DOWN’- fecho.

EXT+

Se o quadro estiver no seu funcionamento normal pode usar os botdes da placa para acionar o motor

Saida NO

EXT-
GND

Comum da saida
Negativo de alimemtacdo e comum das ligagbes

Light

Saida para pirilampo 24V

+13.75

Saida de 13.75Vdc

GND
Ph1

Negativo de alimemtacdo e comum das ligagbes
Entrada de fotocélula 1

Ph2

Entrada de fotocélula 2

Ph+

Positivo de alimentagao das fotocélulas

Pb
GND

Entrada passo a passo
Negativo de alimemtacdo e comum das ligagbes

Stop

Entrada de stop

Entrada de abertura

Open

Close
+13v

Entrada de fecho
Saida de tensdo 13Vdc

GND

Negativo de alimemtacdo e comum das ligagbes

S2

Entrada 2 dos fins de curso

S1
M-

Entrada 1 dos fins de curso
Ligagéo de negativo do motor

M+

Ligacao de positivo do motor
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3.2 Programacao e cancelamento de emissores.

Programacao direta no recetor.

O recetor interno suporta até 50 emissores.

Memorizagado dos emissores no recetor da central:

1°- Pressione “RF Learn” por 2 segundos, o display mostra “CS”.

2°- Pressione o botdo (A) do ou dos emissores a programar, o display ira piscar duas vezes por cada emissor programado.
3°- Aguarde que o display apague indicando o fim da programag&o.

ONIEI=

o—o } ot

OO.ep2 .— L .— L—
Mueo  LED display o lo|” l_ol'_g » o] |
“eremit ON

LED display

! LED display OFF
pisca duas vezes

2 Sec
=

Programacao a distancia através de um emissor ja memorizado.

1°- Manteha pressionados o primeiro e o segundo canal do emissor ja programado por 5 segundos, largue os botdes.
Se o pirilampo estiver ligado este comegara a piscar com um intervalo de 1 segundo.

2°- Dentro de 5 segundos, mantenha pressionado o primeiro ou o segundo canal do novo emissor.
Nota: mantenha o botdo pressionado por um periodo de 2 segundos.

3°- Repita o passo 2 para continuar a programar mais emissores.

4°- Espere que o pirilampo apague ou um tempo de 10 segundos para sair da programagao.
Nota: Os emissores novos programados assumirdo a configuragcéo do emissor que foi usado para abrir a programagéo.

passo 1 passo 2 passo 3
=] =]
SYsS £ £
&——>
5 segundos 2 segundos 2 segundos

\

Cancelamento dos emissores memorizados.

Atencao este procedimento apaga todos os emissores programados e é irreversivel.

Para apagar da memoria do recetor todos os emissores programados mantenha o bot&do “RF Learn” pressionado
por 5 a 6 segundos, o display ira mostrar CS aguarde de o mesmo apague e largue o bot&o.

Nota:

Quando se memoriza os emissores, sdo guardados os 4 canais do emissor.

Para determinar qual é o canal que vai operar o motor deve entrar no menu de func¢des ( capitulo 3.4 / 3.5) e ajustar as fungdes
C, E, F conforme pretendido.




3.3 Programacao do percurso e reposi¢gao dos valores de fabica.

I AVISO: Antes de proceder a programacgao do percurso deve memorizar os emissores.

e

-

Verificagoes requeridas antes de iniciar a programacgao do percurso:

Fixagdao do motor e cremalheira.

Os limitadores ( fins de curso ) estdo devidamente colocados e a acionar no local correto.

O portado deslisa normalmente e sem atritos.

Foi respeitado o limite de peso de portdo para o motor.

Se as fotocelulas ou outro sistema de seguranca estiver instalados e ativados estes ndao poderao ser acionados
durante o processo de aprendizagem, pois provocara a imediata paragem da mesma.

/

J
Passo 1: Desbloqueie o motor, coloque o portdo mais ou menos a um metro do fecho e volte a bloquear. \
Pressione “SET” + “DOWN?” por 3 segundos, até o display mostrar “LE”

N\ —
¥ pross |:> . ’_
3 Sec ' -
U4 a—

Passo 2: Pressione o botdo (A)do emissor previamente programado uma vez, o display deve mostrar “LP”

Press
]

O motor iniciara o percurso de aprendizagem comegando com a manobra de fecho

se abrir em vez de fechar desligue o motor ,volte a ligar entre no menu ( consulte
o ponto 3.4 e 3.5 deste manual ) e altere o sentido de marcha no ponto 1 do menu.

Assim que o motor chegar ao fim de curso de fecho iniciara a abertura e depois novamente o fecho.
Durante estas manobras o motor ira fazer uma leitura do esforgo que sera exibida no display e memorizara os valores.

L
= : " Se durante a aprendizagem mostrar repentinamente um valor elevado verifique o portao.

A programacao fica concluida quando o motor terminar as manobras de aprendizagem com sucesso,
sera apresentada a mensagem OP no display indicando o fim da programacao.

/

/
Reset da meméria para os valores de fabrica. R

Se durante a aprendizagem ou o funcionamento normal do motor este apresentar um funcionamento anémalo podera
fazer a reposigcao dos parametros de fabrica.
Esta reposicao obriga a uma nova aprendizagem do percurso.

Para proceder a reposicao dos parametros de fabrica, mantenha pressionados por 3 segundos os botoes UP e DOWN
na central. O display ira mostrar CL indicando a reposi¢do para os valores de fabrica.

Push
3 seconds




Mensagens apresentadas no display:

/

Il

__
ar-

“OP”: Em funcionamento normal

LED Display Funcéo LED Display Funcéo

“-L”: Sem aprendizagem de percurso.

“LE”: Em programagéao de percurso
aguarda ordem de inicio.

“LP”: Programacéo de percurso iniciada.

I
-vl
L

“CL”: Reset de fabrica efectuado.

.

\
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/3.4 Alteracao dos valores dos parametros de funcionamento:
Para entrar no menu que define os parametros de funcionamento proceda
da seguinte maneira:

Passo 1: Pressione a tecla “Set” na central por 3 segundos, o display ira mostrar o primeiro menu (1).
Passo 2: Com os botées Up e Down selecione o menu desejado , pressione Set para ver o valor do menu.
Passo 3.Com os botées UP e DOWN altere para o valor desejado e pressione SET para comfirmar.

passo 4. Para sair do menu e gravar os valores aguarde que o display apague

AN

- - - A
3.5 Menu de Parametros e fungoes:
LED Display Funcao Valor Descricao Descricéo2
) 1-1 abre para a esquerda 1. Seleciona o sentido de abertura.
1 sentido de abertura — b wg am
1-2 abre para a direita 2. O valor de fabrica & "1-1".
2-0 sem fecho automatico 1. Fungéo de fecho automatico.
O portao fecha automaticamente decorrido este
2-1 5 segundos tempo e se ndo houver obstaculos nas fotocélulas.
2.0 15 segundos 2.0 \{alor de fabrica € "2-2": 15 Secs.
Nota: com esta fungdo activada o automatismo
2 fecho automatico 2.3 30 segundos passa a modo automatico e deixa de ter a fungéo
de paragem.
2-4 45 segundos Sempre que se parar o motor este tornara a fechar
apos decorrido o tempo de fecho automatico e os
2-5 60 segundos sistemas de seguranca estiverem livres.
2.6 80 segundos Garante-se assim uma maior seguranca ja que o
portéo néo ficara aberto devido a acionamentos
2-7 120 segundos involuntarios do emissor.
2-8 180 segundos
3-1 . 1. Tipo de funcionamento das entradas das
3 Funcionamento das 22 Consultar capitulo 8 fotocelulas
fotocélulas 3 para mais detalhes 2. O valor de fabrica & “3-1".
4-1 50% 1.Ajuste da velocidade maxima de trabalho do motor.
4 Velocidade maxima 4-2 70% 2. O valor de fabrica & "4-4".
do motor 4-3 85%
4-4 100%
5-1 75% Da distancia total 1. O valor de fabrica é “5-1”.
_ o,
Distancia de 52 80%
5 desacelaragéo 5-3 85%
do motor 5-4 90%
5-5 95%
6-1 80% 1. O valor de fabrica & “6-4”
Velocidade de 6-2 60%
6 abrandamento 6-3 40%
6-4 25%
- J




LED Display funcéo descricéo descricdo 2
Forga do motor 2A 1. Ajuste da sensibilidade do motor
7-2 3A em caso de impacto contra um obstaculo.
7-3 4A 2. O valor de fabrica & "7-5".
7-4 5A
7-5 6A Nota: usar os valores A,C,E s6 no modelo PL800
7-6 7A
7-7 8A
7-8 9A
7-9 10A
7-A 11A (usar s6 no caso do PL800)
7-C 12A (usar sé no caso do PL800)
7-E 13A (usar sé no caso do PL800)
8 Tempo de abertura 8-1 3 segundos 1. Ajuste do espago de abertura parcial em segundos.
parcial 8-2 6 segundos 2. O valor de fabrica é"8-2".
8-3 9 segundos
8-4 12 segundos
8-5 15 segundos
8-6 18 segundos
9 Pré-intermiténcia 9-0 O pirilampo liga quando 1. O valor de fabrica & "9-0".
0 motor arranca.
9-1 O pirilampo liga por 3 segundos
depois 0 motor arranca para abrir.
A Comportamento do motor A-0 Para 1. O valor de fabrica é "A-3".
em caso de impacto A-1 Inverte por um segundo 2. O motor inverte até trés vezes seguidas depois para.
A-2 Inverte por trés segundos 3. Se inverter o fecho automatico fica desactivado
A-3 Inverte para o inicio de percurso temporariamente.
C Selecéo do botéo (canal) C-1 botdo A 1. 3. O valor de fabrica & "C-1".
do emifsor que ira fazer C2 botdo B
a fungdo passo a passo
(abre, para,fecha) Cc3 botéo C
C-4 botéo D
E Selegéo do botao (canal) E-0 Sem botao atribuido 1. O valor de fabrica é "E-2".
do emissor que ira fazer E-1 botao A
a fungdo de abertura E-2 botdo B
parcial
E-3 botéo C
E-4 botdo D
Seleco do botdo (canal) F-0 Sem botéo atribuido 1. O valor de fabrica é "F-3".
F do emissor que ira fazer F-1 botdo A
0 acionamento do F-2 botdo B
relé auxiliar 3 b0 C
F-4 botédo D
H Entrada da fotocelula 1 H-0 Desactivada 1. O valor de fabrica é "H-0".
(entrada NC) H-1 Activada (normalmente Fechada)
J Entrada da fotocelula 2 J-0 Desactivada 1. O valor de fabrica é "J-0".
(entrada NC) J-1 Activada (normalmente Fechada)
L Entrada de stop L-0 Desactivada 1. O valor de fabrica é "L-0".
(entrada NC) L-1 Activada (normalmente Fechada)
P Funcionamento do botdo P-1 Abre-Péara-Fecha-Para 1. O valor de fabrica é "P-1".
passo a passo no emissor P-2 Abre-Para-Fecha-Inverte




® F3 Fotocélulas légica de funcionamento:

Estado do sistema Fotocélula 1 Fotocélula 2

Fechado Sem efeito Sem efeito

Aberto Recarrega o tempo de fecho automatico Sem efeito

Parado a meio Recarrega o tempo de fecho automatico | Em abertura sem efeito / em fecho fecha
Em fecho Inverte a marcha Sem efeito

Em abertura Sem efeito Inverte a marcha

Estado do sistema Fotocélula 1 Fotocélula 2 / Banda de seguranca
Fechado Sem efeito Sem efeito

Aberto Recarrega o tempo de fecho automatico Sem efeito

Parado a meio Abre Em abertura sem efeito / em fecho inverte 1s
Em fecho Inverte a marcha Inverte por 1 segundo

Em abertura Sem efeito Inverte por 1 segundo
Estado do sistema Fotocélula 1 Fotocélula 2 / Loop magnético
Fechado Sem efeito Abre

Aberto Recarrega o tempo de fecho automéatico | Recarrega o tempo de fecho automatico
Parado a meio Recarrega o tempo de fecho automatico Abre

Em fecho Inverte a marcha Inverte a marcha

Em abertura Sem efeito Sem efeito

® Posicao dos dispositivos de seguranga

( fotocélula 2 )
|l

__________ N

7=

[®] Banda de seguranca
@ fotocélula

7>

3.6 Teste e verificagao:

Tenha a certeza de que os avisos no ponto 1.1 foram lidos e compreendidos.

® Desembraie o0 motor seguindo as instru¢cdes do ponto 2.6.

® Movimente o portao e verifique se ndo existe pontos de esforgo anormais e o portdo ndo exerce
forca acima de 790N (80 kg approx.)

® \/olte a embraiar o motor.

® Com o emissor acione o motor e verifiqgue se o sentido de marcha é o correto.

® \erifique se a central reconhece os sistemas de suguranga quando activados.

® \erifique se a sinalizagao (quando existente) funciona corretamente.

3.7 Leds de sinalizagao:

LED Indication Descriptions

LED1 Fotocelula LED1 ligado quando as fotocélulas 1 estdo acionadas.

LED2 Fotocelula LED2 ligado quando as fotocélulas 2 estado acionadas.




4. Caracteristicas técnicas:

4.1 Dados técnicos:

Motor PL500E PL80OE

Tipo de tragao Sem fim Sem fim

Forga maxima 5500N 8000N

Forga nominal 5500N 8000N

RPM do motor 3800RPM 3600 RPM
Corrente absorvida 144W 168W

Tensédo do motor 24 Vdc 24 Vdc
Poténcia nominal aborvida 6A A

Peso maximo do portao 500 KG 800 KG

Medida maxima do portao 6M 8M

Corrente maxima absorvida 5.5A Max 10 secs 5.5A Max 10 secs
Temperatura de trabalho -20°C~+50°C -20°C~+50°C
Dimensées 250*170*275mm 250*170*275mm
Peso 8kg 9.5 kg
Velocidade 27.10 cm/s 18.55 cm / sec

4.2 PH-2 Informacio das fotocélulas

Tipo de detegao

Por infra vermelhos

Distancia maxima 25 metros
Tempo de resposta 100ms
Voltagem de trabalho AC/DC 12~24V
Temperatura de trabalho -20°C~+60°C
Grau de protegao IP54

Dimensoes

96mm * 45mm * 43mm

4.3 PR-1 Informagao dos emissores

Tipo de aplicagao

Radio transmissor

Frequéncia

433.92Mhz

Tipo de cédigo

Rolling code, capacidade até 50 emissores

N° de botdes 4

Alimentagao bateria

Temperatura de trabalho -20°C~+50°C

4.4 PF-1 Pirilampo

Aplicagao Exterior

Instalagcao Vertical

Temperatura de trabalho -20°C~+50°C

Dimengées 85mm * 60.5mm * 40.5mm

4.5 PRB-1 Recetor externo

Alimentacgao

12V ~ 24V ac/dc

Radio Frequéncia 433.92Mhz

N° max de comandos adm. | 200pcs

Dimengées 106mm* 53mm* 20mm (L*W*H)
Saidas Output 1 & Output 2

-
w



5.2 Ligacao do recetor exterior PRB-1

(s 7

PRB-1
Laranja -Signal 1
Saida 1 (N.O.)
v Azul -GND
Amarelo -Signal 2
Saida 2 (N. O.)

Orange Verde -GND
Blue
Yellow Vermelho-12V/24V

Green

Réo Preto  -GND

Antenna Black

12V - 24V AC/DC

1. Recetor externo para uso em automatismos de outras marcas tornando assim
possivel usar os emissores powertech para o acionamento dos mesmos.

3. Memorizagao de emissores no recetor PRB-1

PRB-1 Receiver a. Apos efectuar todas as ligagdes , pressione
) ) Sem efeito 0 boté&o de teste para verificar se a saida 1 esta
LED ! D a funcionar o automatismo associado devera acionar.
b. Se tudo OK, mantenha pressionado o botao de
aprendizagem por 1 segundo, o LED ira acender.
* Se o led nao acender verifique as ligagoes.

Botéo de teste
da saida 1

Botao de aprendizagem|

Sem efeito —

c. Pressione o botdo A no emissor durante um segundo,
aguarde que o led do recetor apague para terminar.

Siga os passos para programar mais emissores.

d. Para apagar todos os cédigos mantenha pressionado
o botéo de aprendizagem durante 10 segundos.




5. Informacéao adicional:

( 5.1. Instalagao das fotocélulas

As fotocélulas sdo um sistema de seguranga que consiste num emissor e um recetor sendo acionado quando
o feixe de infravermelhos entre elas é interrompido

ESPECIFICAGOES:

Método de detegao por infravermelhos
Alcance 25M

Alimentagéo AC/DC 12~24V

Tempo de resposta 100MS

Elemento emissor IR LED

Indicador de operacéo LED vermelho (RX): ligado =acionado, verde (TX):ON
Dimengoes 96*45*43mm

Saida Por relé Na/Nc

Consumo maximo TX: 35MA/Rx: 38ma quando livre

TX: 35MA/ Rx: 20ma quando obstruida

Water Proof IP54
INSTALACAO:

Ligacdo das fotocélulas PH-2
TX: Ligue os terminais 1 e 2 da fotocélula nos terminais Ph+ e GND da central.
RX: Ligue os terminais 1, 2, 4 e 5 da fotocélula nos ternminais Ph+, GND, GND e Ph1 por esta ordem na central.

Figura 4(2)

Lente CIEIELE RX
- COM
indicador de
alinhamento N.C.
. ~ N.O.
led de alimentagé&o GND
DC (12~24V)
- o X
terminal de ligagdo I
GND
RX DC (12~24V)
Figura 4(3)
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5.3 Instalagao da green box (opcional)
A utilizacdo da green box permite a redugéo de consumo do aparelho em stand-by

Green Box
OFF ON
)
ot AC out
Cable o
AC in
\L Y
Instalagao:

AC IN: Ligagao dos 220Vac da rede
AC OUT: Ligagao dos 220Vac do transformador
5V CABLE: Ligac¢ao de baixa tensdo a placa de control

Atencéo: Faca as ligagbes da green box com a corrente e a green box desligadas.
O sistema entrara em stand-by apés 1 minuto sem receber ordem de acionamento.
O modo stand-by é sinalizado pelo led vermelho na green box(ligado).

Atencgao:
Quando se usa sistemas externos (loop magnético, fotocélulas ou recetores externos)para acionamento nao é

possivel usar a green box.




( Pirilampo (opcional)

1). Decida a localizagao do pirilampo previamente. Deve der instalado o mais préximo possivel do automatismo
por forma a ter a melhor visibilidade possivel. Pode ser instalado vertical ou horizontalmente Figura 3.3.5 (1)

2). Remova os 4 parafusos e retire a tampa de cobertura Figura 3.3.5 (2)

3.) Insira o cabo de alimentagdo Figura 3.3.5 (3)

4.) Proceda a marcagéo da base, e volte a fechar a tampa de cobertura Figura 3.3.5 (4)

Figura 3.3.5 (1) Figura 3.3.5 (2) Figura 3.3.5 (3) Figura 3.3.5 (4)

J

5). Proceda a ligagéo do cabo de alimentagao na placa Figura 3.3.5 (5)
6). Remova os 4 parafusos do pirilampo Figura 3.3.5 (6)
7). Substituicdo da lampada Figura 3.3.5 (7)

7.1) Remova os parafusos da base.
7.2) Retire os parafusos (A), (B) e (C) e separe a parte superior do pirilampo
7.3) Insira a nova lampada.

Figura 3.3.5 (5) Figura 3.3.5 (6) Figura 3.3.5 (7)

Ligagoes:
Ligue os terminais do pirilampo (lampada)nos ternminais 3 (GND) e 4 (Light) da central.

-_—
N



-

Botoneira(opcional)
1) Fixe a betoneira a uma altura aproximada de 1000mm.

2). Remova a tampa de cobertura (A) utilizando uma chave de fendas Figura 3.3.4 (1).
3). Remova os parafusos de fixagdo da caixa.

4). Remova a tampa de revestimento do bot&o Figura 3.3.4 (2)

5). Proceda a marcacgao dos furos.

6). Proceda a sua furagao e fixagao Figura 3.3.4 (3)

7). Proceda a ligacdo da mesma Figura 3.3.4 (4) sem polaridade.
Podemos retirar as fichas para facilitar a ligagéo.

8). Volte a colocar a tampa de cobertura e os respetivos parafiiene da fivacio,

SSE 5

igura 3.3.4 (3)

Fi

Figura 3.3.4 (1) o Figura 3.3.4 (2)
Ligacoes:
Ligue os terminais da botoneira nos ternminais 11 (GND) e 10 (Pb) ou 13 (open) ou 14 (close) da central.

Seletor de chave (opcional)

1) PKS Fixe o seletor no exterior do portédo a uma altura aproximada de 1000mm Figura 3.3.3 (1)
2). Remova a tampa de cobertura (A) com uma chave de fendas ver Figura3.3.3 (2)

3). Remova os parafusos de fixagao da caixa ver Figura 3.3.3 (3)

4). Insira a chave e rode para soltar a caixa de cobertura da base de fixagéo ver Figura 3.3.3 (4)

Figura 3.3.3 (1) Figura 3.3.3 (2) Figura 3.3.3 (3) Figura 3.3.3 (4)

5). Proceda a marcacgéo e fixagéo da base  Figura 3.3.3 (5)

7). Proceda a ligagdo do mesmo Figura 3.3.3(6).
Os terminais podem ser removidos para uma liga¢do mais facil.
8). Volte a colocar a tampa do seletor utilizando e rodando a chave para o encaixe

9). Volte a fechar o seletor em defenitivo.

Figura 3.3.3 (5) Figura 3.3.3 (6)
\ 7\

Ligagodes:
Ligue os terminais da botoneira nos ternminais 11 (GND) e 10 (Pb) ou 13 (open) ou 14 (close) da central.
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