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Les allégements sont autorisés a condition de préserver
un moyeu de diametre 16 mm minimum et de conserver
en tous points de la jante une épaisseur de “toile”
supérieure ou égale a 4 mm.

Jante concours Design en ABS ou PLA imprimée en 3D
Jante course en Alliage d’aluminium usinée ou moulée
Le moyeu lui doit étre obligatoirement réalisé en alliage d’aluminium 2018

Les équipes doivent s'assurer de la résistance structurelle de leur jante (la roue peut
tournerjusqu’a’5.000 tr/min) et du bon maintien delajante surl'arbre detransmsission.
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a titre d'exemple

Mise en plan d’'une jante donnée

ANNEXE 1
JANTES & MOYEUX
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ANNEXE 1

JANTES & MOYEUX
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ANNEXE 2

Pieces a Concevoir

Les piéces de la structure de la voiture a concevoir et a
réaliser dans le projet sont:

+ le fond plat,

* le support servo,
+ le bloque Accu,

+ [|'aileron avant.

+ Laileron arriére

* Le fond plat du chassis doit étre réalisé dans un matériau plastique ou bioplastique
d'épaisseur libre,

* Les matériaux composites sont.autorisés

+Ces piéces doivent étre réalisées par un procédé de découpe laser, d'usinage, ou
d'impression 3D diponibles dans le labo ...

+ la fabrication du fond plat en composite sera sous-traitée sur plans par la société
“Elanplast” spécialisée dans la transformation des matiéres plastique et partenaire
du projet.

Pieces fournies a imprimer en 3D
Les piéces de la structure de la voiture a a réaliser a l'aide des fichiers CAO fournis.dans
le projet sont:

+ Raidisseur de mousse avant

+ Raidisseur de mousse arriere

« La cellule centrale (elle peut étre sous-traitées en impression 3D par la société
partenaire ACCANTE)

+  Le protege roue dentée

« Lerigidificateur Arriere

+ Le block Accu

+ Les protection lattérales en ABS Flex (sous traité par ACCANTE)




ANNEXE 2
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ANNEXE 2

Mise en plan support de servo
a respecter
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ANNEXE 2
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ANNEXE 2
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SYSTEMES
D'’ECLAIRAGE

Le sytéeme d’éclairage correspondant a la catégorie 24HP2 doit respecter les consignes suivantes :

* Phares avants:
Chaque phare avant doit étre composé de deux leds jaunes (16000 mcd), dont une restant fixe,
I'autre clignotant en permanance d'une fréquence libre.

* Phares arriéres:

La carrosserie doit posséder 3 phares arriéres dont deux latéraux et un central de couleur rouge
(10000mcd). Les deux phares latéraux doivent clignoter ensemble en permanence.

Leds haute luminosité diamétre 5 mm (http://www.minineon.com)

Le systeme d’'éclairage doit etre alimenté en énergie de fagcon autonome par une batterie annexe a
celle utilisée pour la propulsion. Cette batterie doit permettre I'alimentation d'un micro-controleur
de type Arduino Nano.

Le systéme d'éclairage doit obligatoirement étre piloté par un module électronique progamme
Arduino Nano 328P et respecter le séquensement de clignottement décrit ci-dessus.

L'autonomie du systeme d’'éclairage doit étre de 2 Heures au minimum.
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MODULE ARDUINO NANO AN N EXE 3

D1/TX (1) né 000 Eo (30) VIN Microcontroller Atmel ATmega168 or ATmega328
DO/RX  (2) og ARNI?e\l‘.LINO z0 (29) GND IOpe‘raling Voltage (logic 5y
RESET (3) O /3.0 ¥¥5O (28) RESET li“zfvm i
GND (4) O«?x s 5 Ko (27) +5V (rgcommengded) Ualg
D2 (5) O@3—y— — —=0 (26) A7 3
D3 (8) oa‘_%_ B <0 (25) AB Input Voltage (limits) 6-20V
D4 (7) 0: & 6 20 (24) A5 Digital I/O Pins 14 (of which 6 provide PWM output)
D5 8) @5 ™ o 10 (23) A4 Analog Input Pins 8
D6 (9) og\ 20 (22) A3 DC Current per /O Pin 40 mA
D7 (10) ©5 70 (21) A2 Flash Memory 16 KB (ATmega168) or 32 KB (ATmega328) of which 2 KB used by
D8 (11) O3 <0 (20) A1 bootloader
D9 (12) O3 20 (19) AD SRAM 1 KB (ATmega168) or 2 KB (ATmega328)
D10 (13) @z YsA  20094Q (18) AREF EEPROM 512 bytes (ATmega168) or 1 KB (ATmega328)
D11(14) @3 20 (17) 3v3 Clock Speed 16 MHz
D12 (15) ©Z 20 (16) D13 Dimensions 073"x 170"
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PLATINE PROTOTYPAGE « FRITZING »
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_\i'i/_ ANNEXE 3

SCHEMA DE CABLAGE CIRCCUIT LEDS
« FRITZING » LU T

Ces réprésentations sont
des modéles incomplets
données & titre dexemple |

LED4 LEDS
Blue (430nm) White (4500K)

/

Red (633nm)

LED8

PARTS:

will need to complete the circuit.

LED 3300 Wire
/ Resistor
x1 x1 x3 { + This section lists the parts you

Circuit #1

Blink
Twrns on an LED on for one second,

then off for one second, repeatedly

This example code is in the public domain

i

ze the digital pin as an ouktput.

/7 Pin 13 has an LED connected on most f&rdvino boards|
pintfode(13, OUTPUT);

void loop() {
digitalWrite(13, HIGH);
delay(1000); ait for a second
digitalWrite(13, LOW); / set the LED off
delay(1000); /f wait for a second

set the LED on

+ This is an illustration of how the
completed circuit should look. It is not
necessary to use the black holder for the
RedBoard and breadboard, but we
recommend it for the first time inventor!

+ Components like resistors need to have
their legs bent into 90° angles in order to
correctly fit the breadboard sockets. You -
can also cut the legs shorter to make them
easier to work with on the breadboard.




Mise en plan fond boitier Nano a respecter
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Mise en plan couvercle boitier Nano a respecter
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ANNEXE 4

comp gtition

EXEMPLE DE PROTOTYPE « TEE-
SHIRT TEAM »

La tenue de I'équipe devra étre en ar-
monie avec la voiture, les partenaires
devront étre mis en valeur. La tenue
sera un tee-shirt ou un polo seri-
graphié chez notre partenaire Lez'art
Graphik.

Devront figurer obligatoirement sur
la tenue :

+ Lelogo des 24H de Saint JO

+ Leslogos des différents sponsors
* Le numéro de course

Le drapeau frangais
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ANNEXE 5

LE CIRCUIT - LE TRACE
LES STANDS
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ANNEXE 7

CHAINE
D'ENERGIE

CHAINE D’ENERGIE VERSION « SIMPLISTE » g"!
“

S'fhusP}:y

CHAINE D’ENERGIE VERSION « COMPLETE » A[
s B
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